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Bezpecnost

1 Bezpecnost

1.1 Jak ¢ist tento navod

Tento navod popisuje idici jednotku. Ridici jednotka se
pouziva pro fizeni a sledovani funkci stroje z kabiny
traktoru. Nekteré funkce popisované v navodu mohou
byt volitelné a/nebo mohou zaviset na tom, ktery stroj
ma byt fizen. To znamen4, Ze v zavislosti na informacich
zadanych v zakladnich nastavenich nebudou n¢které
funkce pfitomny.

1.1.1

\ 4

Vysvétleni

Vénujte vzdy zvlastni pozornost textim nebo
vyobrazenim vyznacenym timto symbolem.

Symbol vyznacuje nebezpeci, kterd vedou ke
smrtelnym nebo tézkym trazim nebo velkym

materialnim $kodam, pokud jim neni zabranéno.

Vénujte vzdy zvlastni pozornost textiim nebo
vyobrazenim vyznacenym timto symbolem.
Symbol vyznacuje nebezpedi, ktera mohou vést
ke smrtelnym nebo tézkym uraziim nebo
velkym materialnim $kodam, pokud nejsou
provedena opatieni pro jejich odvraceni.

Tento symbol oznacuje zvlastni situaci nebo
¢innost pozadovanou pro zajisténi spravného
pouzivani stroje. Nebudete-li se fidit témito
pokyny, miize to vést ke zniceni stroje nebo
§kodam v jeho okoli.

Informace oznacené timto symbolem stoji za
povsimnuti, protoze poskytuji uzitecné rady

nebo zvlaste uziteCné informace pro spravné
zachdzeni se strojem.

@ Pouziva se pro objasnéni informaci.

» Pouziva se pro uvadéni informaci formou vyctu
s odrazkami. Potadi, v jakém jsou informace
uvedeny, nevypovida nic o jejich dulezitosti.

Vycty ¢innosti, u nichz nezalezi na potadi, jsou sefazeny
abecedné stejné jako popisky detaild na obrazcich.
Informace nejsou uvedeny v potadi podle dilezitosti.
Pismena v zavorkach odkazuji na odpovidajici pismena
na obrazku a pouzivaji se jako odkaz v textu.

A. Odkaz (A)

B. Odkaz (B)

Informace, u kterych je potadi dilezité, jsou oznaceny
pomoci ¢islovanych pokynt k provedeni ¢innosti.

Pti odkazovani na obrazky mohou byt stejnym
zpusobem jako pismena pouZita také ¢isla, pokud je
odkazu tolik, Ze se nedostava pismen v abeced¢.

1. Zacnéte timto ...

2. Pak...

903078-cs; 29.01.2018



Popis produktu

2 Popis produktu

2.1 Vaderstad E-Services
Vsechny funkce stroje jsou fizeny a sledovany z kabiny
traktoru pomoci iPadu.

Viderstad nabizi nekolik riznych moznosti pro fizeni a
sledovani stroje: E-Control nebo ISOBUS. Vsechny tyto
systémy dokazou fidit vsechny funkce stroje, lisi se vSak
zpisobem ovladani a pfipojeni.

2.2 Prehled

E-Control/ISOBUS

Obrdzek 2.1

* E-Control — fizeni a sledovani stroje pomoci iPadu.

*  GW (Gateway) —fidici jednotka, ktera zpracovava a
uklada data stroje.

2.3

Gateway

I ‘&\ .
E-Services

Obrdzek 2.2

Ridici jednotka Gateway je mozkem systémi E-Control
a ISOBUS. Komunikuje se zatizenim iPad a VT
(virtudlni terminal) a jsou v ni uloZena vSechna nastaveni
stroje a dulezita data tykajici se funkci stroje, alarmu atd.
Kazdy seci stroj ma svoji vlastni Gateway.

1. iPad je registrovana obchodni znamka spolec¢nosti Apple Inc.

Gateway je kompatibilni s ISO 11783 a vyzaduje
terminal ISOBUS (virtualni termindl) verze 3 nebo 4. Na
webové strance spolecnosti Véderstad AB je seznam
testovanych terminald. Navstivte www.vaderstad.com,
abyste ziskali dal$i informace.

2.4 iPad (E-Control)

&

Obrdzek 2.3 E-Control

Systém E-Control je tvofen iPadem!, ktery lze spojit se
specialni dokovaci jednotkou zvanou E-Keeper.
Komunikace mezi iPadem a Gateway stroje probiha
bezdratove pres WiFi. Gateway piijima a zpracovava
vSechny povely. Systém E-Control ma velkou
dotykovou obrazovku s barevnymi menu usnadiiujicimi
ovladani. Drzak E-Keeper ma nékolik tlacitek, ktera se

vvvvvv

funkcich pfi jizd€ na poli.

2.5 Pouzivani dvou terminalt
Master Slave
Obrdzek 2.4

K fidici jednotce Gateway lze pfipojit virtudlni terminal
a iPad nebo né¢kolik iPadii soucasné.

Pokud je pfipojeno nékolik terminali najednou, jeden
terminal je HLAVNI a viechny ostatni terminaly maji
status VEDLEJSI. Symbol na domovské obrazovce
ukazuje, ktery terminal je HLAVNI a ktery terminal je
VEDLEJSI.

Hlavni terminal (MASTER) je vzdy ten, ktery je ke
Gateway pfipojen jako prvni. Na vedlej$im terminalu
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Popis produktu

(SLAVE) jsou funk¢ni jen tlacitka pro domovskou
obrazovku, statistiku a alarmy.

2.5.1 Pfepinani mezi HLAVNIM a VEDLEJSIM

terminalem

Priklad dole ukazuje pozadavek z virtudlniho terminalu
na prevzeti fizeni od iPadu

Relinquish Master Status

Obrdzek 2.5

1. Stisknéte tento symbol na vedlej$im terminalu: n

Na obrazovce se zobrazuje hlaseni, které potvrzuje,
ze byl do hlavniho terminalu odeslan pozadavek na
pievzeti fizeni.

Hlavni termindl ukéaze, Ze ptijal pozadavek na
uvolnéni fizeni.

2. Na hlavnim terminalu potvrd’te souhlas s ode-
vzdanim fizeni jinému terminalu.

S vedlejsim termindlem lze pomoci zobrazeni
statistického menu trvale sledovat parametry
jako naptiklad presnost seti.

2.6 Software

Viderstad ma aplikaci E-Control, coz je program, ktery
mize byt pouzivan pro fizeni vaseho stroje Véderstad
z iPadu. Aplikace je nainstalovana na iPadu dodavaném
se strojem (neplati pro vSechny zem¢) a nezbytna
nastaveni sitového pfipojeni jsou jiz pfedinstalovana od
vyrobce.

Oteviete aplikaci Véderstad pomoci ikony pro “E-

&

Control” mY#. Terminal stahuje software z fidici
jednotky Gateway stroje a vSechna diilezita data funkci
stroje, alarmi atd. jsou jasn€ a srozumitelné
zobrazovana na obrazovce.

» Terminal ur¢i vzhled a funkci jednotlivych submenu
napiiklad v podobé klavesnic a posuvnych list.
Informace k ovladani si prosim ptectéte v uzivatel-
ské ptirucce terminalu.

2.7 Drzak E-Keeper

Drzak E-Keeper poskytuje uZivateli pevné uchyceni a
fadu snadno dostupnych tlacitek k ovladani nejcastéji
pouzivanych funkci pii provozu.

2.7.1 Funkce tlacitek

—

e o
e

m T o6 m

Obrdzek 2.6 Drzdk E-Keeper

A. Variabilni aplikované mnozstvi osiva: podrzte
stisknuté tlacitko A a tlacitky E a H navigujte
NAHORU nebo DOLU.

B. Nepouziva se.

C. Menu alarmt (zobrazuje se, dokud tisknete tlacitko).

D. Statistické menu (zobrazuje se, dokud tisknete
tlacitko).

E. Omezeni zdvihu (VYP/ZAP).

F. Nepouziva se.

G. Prepinani znamenakd. Manualni nebo automatické
prepinani v zavislosti na vybéru funkénim tlacitkem

%

H. Manualni davkovani.
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Montazni navod

3 Montazni navod

3.1 Montaz drzaku E-Keeper do
traktoru

Nez zacnete v kabiné traktoru cokoliv vrtat,
musite mit jasno o piipadné skryté kabelazi.

1. Bezpecné namontujte dokovaci jednotku v kabiné
traktoru. Méla by byt umisténa tak, aby byla pti jizdé
doptedu v zorném poli. Namontujte drzak podle
obrazku.

Obrdzek 3.1

2. Pfipojte napéjeci kabel dokovaci jednotky (A)
k 12voltové zasuvce traktoru.

3.2 Umisténi iPadu do E-Keeperu

Obrdzek 3.2

Ptipojte iPad k napéjecimu kabelu (B) a zatlacte ho azna
doraz do E-Keeperu. Zatlacte ho na jeho misto opatrné.

Komunikace mezi iPadem a E-Keeperem je
bezdratova. Pokud tlacitka na dokovaci jednotce
nefunguji, zkontrolujte, zda je v menu nastaveni
iPadu zapnuta technologie Bluetooth.

@®

33 Pripojeni k ISOBUS

Obrdzek 3.3

1. Ptipojte kabel od Gateway k ISOBUS konektoru
traktoru. Pti pfipojovani bud’te opatrni.

2. Presvédcte se, ze jsou navzajem vyrovnané kontakty
obou konektortl.

3. Pftipojte konektor na zdpadku. (Na jinych traktorech
nemusi vypadat stejné€.) Terminal zjisti, Ze je
pfipojena jednotka Gateway, a automaticky stahne
software.

4. Kabel je zavéSeny v drzaku hadic spole¢né
s hydraulickymi hadicemi.

3.4  Pripojeni k traktorim bez
ISOBUS konektorti

Cerveny vodi¢ ptipojte k 12 V PO pfipojeni
hlavniho vypinace nebo hlavniho relé.

Obrdzek 3.4

A. Baterie traktoru
B. Hlavni vypina¢ traktoru
C. Elektrické napajeni fidici jednotky Gateway

1. Presvédcte se, Ze je vypnuty hlavni vypinac na
traktoru.

2. Pripevnéte elektrickou zasuvku na vhodné misto tak,
aby kabel smétoval dolii a nemohla tak vniknout
voda do konektoru. Doporucujeme umistit zasuvku
pobliz hydraulické ptipojky na zadni strané traktoru.

903078-cs; 29.01.2018



Montazni navod

3.

Kabel ved’te vhodnym zplisobem pies hlavni
vypinac resp. hlavni spinaci relé. Kabel je tfeba
upevnit tak, aby nemohl byt zachycen, uvolnit se
nebo se dostat do styku s horkymi sou¢astmi na
traktoru.

Ptipojte ¢erny vodi¢ na minus a ¢erveny vodi¢ na
plus.

35 Sparovani iPadu s E-Keeperem

Aby mohl iPad spolupracovat s E-Keeperem, musi byt
ob¢ zafizeni sparovand. Obvykle nejsou nutna zadna
nastaveni, protoze iPad a E-Keeper jsou sparované od
vyrobce. Pokud budete iPad pouzivat s jinym E-
Keeperem nebo kdyz E-Keeper vyménite, bude potieba
je znovu sparovat.

Spdrovdni iPadu s drzdkem E-Keeper

1.
2.

Zapnéte E-Keeper.

Ujistéte se, ze iPad 1 E-Keeper jsou v dosahu signalu
Bluetooth, a spust’te na iPadu aplikaci E-Control.
Pokud neni aktivovany Bluetooth, budete na
obrazovce vyzvani, abyste ho aktivovali.

Stisknéte libovolné tlacitko na E-Keeperu. Rozsviti
se symbol Bluetooth a E-Keeper bude pfipraveny
k pouZzivani.

Pfedtim, neZ iPad sparujete s jinym E-
Keeperem, musite vzdy zrusit jeho ptivodni
sparovani.

Zruseni spdrovdni iPadu s E-Keeperem

1.

Disconnected

Searching For Gateway

-

E-Keeper STK-00000061

Obrdzek 3.5

Zapnéte iPad.

2. Vyberte nastaveni a vypnéte WiFi.

Spust'te aplikaci E-Control. Zobrazi se stranka, na
niz budete dotazani, zda si pfejete zrusit sparovani
iPadu s E-Keeperem.

Stisknéte kiizek, viz “Obrazek 3.5 ““. Symbol
“Bluetooth” zhasne a nyni bude mozné sparovat iPad
s jinym E-Keeperem.

. Vyberte nastaveni a restartujte WiFi.
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Zaciname

4 Zacindme

4.1 Spojeni s E-Control

Obrdzek 4.1

© Pro pouzivani systému E-Control je poZadovan
10S 10.2 nebo novéjsi verze.

Pokud jeste nebyla nainstalovana aplikace E-
Control, musite ji stahnout z “4.2 Stazeni
aplikace E-Control, ISOBUS/E-Control .

@

1. Pfipojte branu ke konektoru ISOBUS nebo jiné
napéjeci zasuvce na traktoru.
«  Kdyz je stroj v provozu, musi mit brana VZDY
elektrické napéajeni.

2. Spust'te iPad v kabin¢ traktoru nebo v blizkosti brany.

Ptipojeni k siti brany probéhne automaticky.

3. Otevrete aplikaci E-Control stisknutim symbolu

&

» Otevfeni aplikace miZze trvat az dvé minuty.

4. Po skonceni stahovani se objevi domovska
obrazovka stroje.

O

Pied zahajenim prace vzdy zkontrolujte, Ze je
iPad zapojeny ve spravné siti. Jakmile ptes
branu prob&hne prvni aktivace mistni sité,
vyhleda ji iPad automaticky, az bude pristé

.....

k jiné siti, musite sit’ vybrat manualn¢.

4.1.1 Kdyz nedojde k automatickému nalezeni

sité

Jestlize se ptipojeni k siti neprovede automaticky, je
nutné sitové pripojeni aktivovat. K tomu mtize dojit
naprtiklad v pfipadg, Ze jste jiz pfipojeni k jiné siti nebo
pouzivate iPad, ktery dosud nebyl pfipojeny k siti pies
branu (neznama sit’).

1. Spust'teiPad v kabin¢ traktoru nebo v blizkosti brany.

2. Vyberte sitova nastaveni a aktivujte WiFi. (Pfectéte
si prosim uzivatelskou ptirucku iPadu nebo
kontaktujte podporu Apple a vyzadejte si navod, jak
vybrat sit’ a aktivovat WiFi.)

3. Mistni sit’ brany se zobrazi ve vyb&rovém seznamu
siti. Nazev sité je “typ stroje”-[sériové Cislo brany],
napt. TP-VAD-000125.

» Pokud se sit’ nezobrazi ihned, chvili pockejte,
dokud iPad vyhledava sité. Nebude-1i sit’ do
nékolika minut nalezena, kontaktujte servisniho
technika.

4. Stisknéte nazev sit¢ a zadejte heslo sité. Heslo je
12345678.

5. Nazev sité se zobrazi v poli WiFi a znak zatrZitko
udava, Ze je pfipojeni aktivni.

6. Opust'te nastaveni sité stisknutim domovského
tlacitka na iPadu.

7. Oteviete systém E-Control pomoci ikony.

4.2  Stazeni aplikace E-Control,

ISOBUS/E-Control

Aplikace E-Control spolecnosti Véderstad je volné
Sifitelny software, ktery si mizete stahnout na iPad
z AppStore (Apple a AppStore jsou registrované
obchodni znamky spolec¢nosti Apple Inc.).

Ke stahovani aplikaci z AppStore je vyzadovano Apple
ID. Stejné Apple ID lze pouzit pro nékolik produkti
Apple. Pokud jiz Apple ID mate, tak je miizete pouzit ke
stazeni aplikace E-Control.

Podrobné pokyny k vytvoteni Apple ID naleznete
v uzivatelské ptiruc¢ce iPadu nebo kontaktujte podporu
Apple.

1. Pfipojte iPad do bezdratoveé sité s internetovym
pripojenim. Nezapominejte prosim, Ze sit’ pfendSena
branou NENI pfipojena k internetu.

2. Prtejdéte na domovskou obrazovku iPadu a stisknéte
ikonu AppStore.
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3. Stisknéte vyhledavaci pole, zadejte “E-Control” a
pak spust'te vyhledavani.

&
4. Na obrazovce se objevi ikona Viderstad /]

5. Stisknéte pole “zdarma” a pak “Instalovat aplikaci”.

Pokud je pozadovano Apple ID, zadejte je. Stavova

lista stahovani v ikoné indikuje, ze probiha stahovani.

6. Stisknéte “oteviit” pro spusténi aplikace.

Aplikace je stejna pro vSechny stroje Vaderstad
vybavené systémem E-Control. Systém auto-
maticky zjisti aktualni typ stroje.

4.3 Aktualizace software v brané,
ISOBUS/E-Control

Software se aktualizuje prvnim stazenim nového
software z internetu do vaseho iPadu. Kdyz se pak iPad
pfipoji k mistni siti Gateway, zobrazi se dotaz, zda se ma
instalovat novy software.

@ Pro pouzivani systému E-Control je poZadovan
10S 10.2 nebo novéjsi verze.

1. Pripojte iPad do bezdratové sité s internetovym
pfipojenim. Nezapominejte prosim, Ze sit’ pfenaSena
branou NENI pfipojena k internetu.

* Pokud se sit nezobrazi ihned, chvili pockejte,
dokud iPad vyhledava sité.

2. Prejdéte na domovskou obrazovku iPadu a klepnéte

na ikonu @

3. Azk tomu budete vyzvani, vyberte “Vyhledavani
aktualizaci”. Na obrazovce vidite, jaké aktualizace
jsou k dispozici, a spusti se stahovani.

» Aplikace je spolec¢na pro vS§echny modely stroje.

Vyhledéavani poskytne aktualizace pro vSechny
modely strojt, ke kterym kdy byl systém E-
Control pfipojeny. Béhem faze instalace brana
zjisti, ktera aktualizace je vhodna pro dané
zafizeni.

4. Pripojte iPad pres branu k mistni siti.

5. Azk tomu budete vyzvani, vyberte “Instalovat
aktualizace”.

6. Po skonceni instalace se zobrazi hlaseni “Aktuali-
zace uspésnd”.
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Domovska obrazovka

5 Domovska obrazovka

Oteviete aplikaci Véderstad pomoci ikony pro “E-

&

Control” m¥4. Terminal importuje software z fidici
jednotky Gateway stroje a vSechna dilezita data tykajici
se funkci stroje, alarmi atd. jsou jasné a srozumitelné
zobrazovana na obrazovce.

Aplikace je nainstalovana na terminalu dodaném se
strojem od vyrobce.

Terminal urc¢i vzhled a funkci jednotlivych
submenu v podobé¢ klavesnic a pietacecich
menu. Informace k jeho ovladani si prosim
prectéte v uzivatelské prirucce terminalu.

Klepnéte na navigaéni tlacitko pro domovskou

obrazovku@.

Domovskd obrazovka

Domovska obrazovka je zobrazeni predkladané béhem
provozu. Jsou zde uvedeny vSechny informace, které
jsou dulezité ke sledovani, a lze zde také provadét
vSechna nezbytnd nastaveni.

—(VADERSTAD)—

2 300 O
259

102 & 022 1/2

25.0 . "

kgha kgha %

)

N
v

”
Lt

b

Obrdzek 5.1 Domovskd obrazovka iPadu
Pole na obrazovce:

A. Displej pro ovladani a sledovani.

Viz kapitola “5.1°.
B. Funk¢ni tladitka.

Viz kapitola “5.2“.

C. Navigacni tlacitka, kterd otviraji submenu pro
vSeobecna nastaveni a alarmy.

Viz kapitola “5.3“.

D. Symbol stroje (stfed obrazovky).
Viz kapitola “5.4".

V jednotlivych submenu klepnéte na nazev
predchoziho menu (vlevo nahote) pro navrat do
tohoto menu.

5.1 Displej pro ovladani a
sledovani

Pole A na domovské obrazovce. Viz obr. “5.1°.

Informace, které si miiZete precist na domovské
obrazovce:

A B C D
3.00 )

102 & 1/2

S
0 AR
AN

25.0 =

kgha 0%

G H I

250

Obrdzek 5.2 Pracovni displej iPadu

Body A a B nabizi stejny vybér funkei.

A. Mgfeni plochy / rychlomér/poloha ptedniho naradi/
ptitlak seci botky / hodinova oset4 plocha

Stisknéte tlacitko a vyberte jednu z nasledujicich
funkei.

1. Symbol oseté plochy.: a indikuje plochu osetou
od posledniho vynulovani.

)
2. Symbol hodinové oseté plochy

plochu za hodinu pii aktualni rychlosti.

indikuje

»
3. Symbol Q indikuje rychlost jizdy.
4. Symbol . indikuje polohu piedniho naradi.

i
.
5. Symbol indikuje pritlak seci botky.
B. Viz vyse

C. Symbol Q indikuje rychlost otaceni ventilatoru.
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AR
3\ v, ., s 110
D. Symbol 2 2 indikuje vytvafeni kolejovych Fadki

Prvni ¢islo vyjadiuje, ve které fazi cyklu kolejovych
fadkl se nachazite.

Druhé ¢islo vyjadiuje pocet cykla kolejovych radkt
vybranych v menu kolejovych fadkd.

E. Zapnuti/vypnuti pfivodu osiva. Zelena indikuje, ze
je zapnuty.

F. Vysevek ukazuje pocet semen vysetych na hektar.
Stisknutim pole vysevku se objevi vyskakovaci okno
variabilniho vysevku.

Viz “Obrazek 9.1 Vyskakovaci okno variabilni
aplikacni davky, iPad“.

G. Ptivod z BioDrillu zap/vyp. Zelena indikuje, Ze je
zapnuty.

H. Davkované mnozstvi BioDrillu indikuje mnozstvi
vyseté BioDrillem na hektar. Stisknutim pole
davkovaného mnozstvi BioDrillu se objevi vy-

skakovaci okno variabilniho davkovaného mnozZstvi.

Viz “Obrazek 9.1 Vyskakovaci okno variabilni
aplikacni davky, iPad*.
I. Pfepinani znamenaku

Ukazuje aktualni polohu ramen znamenakd.
Stisknéte pole pro pfepnuti znamenaku.

Manualni nebo automatické piepinani v zavislosti na

| &)
vybéru funkénim tlacitkem ;

5.2 Funk¢ni tlacitka

Pole B na domovské obrazovce. Viz obr. “5.1“

Obrdzek 5.3 Funkéni tlacitka iPadu

A. Manudlni davkovani

B. Omezeni zdvihu

C. Hydraulické zavlacovaci brany
D. Piedni naradi

Piepinani znamendak

Nizky zdvih — plny zdvih
Automaticky postup

Zvyseni pritlaku seci botky (+)

~EZomm

Snizeni ptitlaku seci botky (-)

5.3 Navigacni tlacitka

Pole C na domovské obrazovce. Viz obr. “5.1

Dashboard Statistics Log Setup Information  Wing Folding

Obrdzek 5.4 Navigacni tlaéitka na iPadu

®
et

Domovska obrazovka. Timto tlac¢itkem se
vzdy vratite na domovskou obrazovku.

Statistika. Zobrazuje provozni statistiku
stroje a také seci vykon aktualni operace
seti.

Protokol. Stisknéte toto tlacitko pro
zptistupnéni menu alarmd. V menu alarmt
je podrobny popis typu alarmu; alarmy zde
Ize také potvrzovat. Cislice v pravém
hornim rohu ptedstavuje pocet aktivnich
alarmui.

.

Vseobecna nastaveni a kalibrace. Béhem
provozu nemusi byt v tomto menu
provadéna Zadna nastaveni.

e
®

U typt strojti jako ST600S-ST900S se nachazi také tato
navigacni tlacitka:

Informace. Zobrazuje historii poslednich
100 alarmti.

- Skladani kiidel. Navadi k pokyntim pro

- sklapéni nebo zvedani kiidlovych sekei

5.4  Symbol stroje

Pole D na domovské obrazovce. Viz obr. “5.1“
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Obrdzek 5.5 Symbol stroje na iPadu

Vypnuti poloviny stroje (RDA 600-800)

Cast stroje s vypnutym davkovanim je indikovana bilym
symbolem na tlacitku. Také symbol stroje na obrazovce
bude Sedy.

Pro vypnuti davkovani osiva na levé nebo pravé strané
stroje stisknéte na domovské obrazovce levé nebo pravé
tlacitko pod symbolem stroje. Pro opétovné spusténi
davkovani stisknéte tlacitko znovu.

Status ddvkovacich jednotek

Status kazdé davkovaci jednotky je indikovan

v ptehledu stroje a miize mit jeden z nasledujicich ctyt

vzhledd.

+ w’ %’ nazeleném podkladu. Jednotka se toci

gy gy
=, = nabilém podkladu. Jednotka se

zastavila, ale rozb&hne se znovu po splnéni vSech

kritérii pro davkovani.

« Y nagedém podkladu. Jednotka je

vypnuta.

, na ¢erveném podkladu. Jednotka
vykazuje aktivni alarm.

®

10
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6 Zakladni nastaveni

Stisknéte navigacéni tlacitko pro zakladni nastaveni a
kalibraci%.

V zékladnim nastaveni seciho stroje od vyrobce je vzdy
spravny typ stroje, spravna velikost atd. KdyZz vyménite
fidici jednotku Gateway, ktera obsahuje pamét’ stroje,
musite zadat nova zakladni nastaveni. Nasledujici
obrazovka vam umoznuje upravit néktera nastaveni jako
napft. zpozdéni alarmu, vytvareni kolejovych radki.

V levém sloupci jsou jednotlivd menu nastaveni.
Stisknéte pole pro zvoleni nastaveni.

Svoje zmény proved’te vybérem nebo zadanim hodnot
ve vyskakovacim okné; mezi jednotlivymi nastavenimi
svij vybér potvrd'te.

Nastaveni
Settings
General
1l® Task Control
Tramline
@ Alarm
Fan Control

4
Coulter Pressure

Mmoo o>

Obrdzek 6.1 Nastaveni iPadu

Vseobecna: viz kapitola “6.1 .
Rizeni sekei: viz kapitola “6.2 .
Kolejové radky: viz kapitola “6.3 .
Alarm: viz kapitola “6.4".

Rizeni ventilatoru

Pritlak seci botky

THON® R

6.1 Vseobecna nastaveni

Pro bézné pouzivani neni nutné v tomto menu
zadavat néjaka nastaveni.

[ e
Unit System Metic> A
Language Automatic > B
Machine Type sTe00s 167>
Machine Width 60m> D
D 123456789 > E
Serial Number 9876543 > F
Gateway Version 1.1.1.0008 G
Manual start-up 12.0 km/h > H
Preemergence Marker [ o ] |
Following Harrow - J
Sequence Control - K
Task Control El
Fan Control Bl v
Work Lights B N
BioDrill Bl O
Tramline Mode Flex > P
Tramline Reduction 12%>  Q
Front Tool System Disc > R

Obrdzek 6.2 Vseobecnd nastaveni

A.

w

ToOTmmUA

Me¢érna jednotka; zvolte metrické nebo anglosaské
jednotky.

Nastaveni jazyka. Nastaveni jazyka se obvykle méni
v menu iPadu?. Pokud se pozadovany jazyk v iPadu
nevyskytuje, mizete jazyk vybrat v tomto menu3.
Uved'te typ stroje (viz typovy Stitek).

. Uved'te §ifku stroje (viz typovy Stitek).

Je mozné zadat uzivatelské udaje, napf. vase jméno.
Zde zapiste sériové cCislo stroje.

. Verze software brany.

. Manualni start (km/h). Pfizptisobte rychlost
manualniho davkovani planované rychlosti jizdy.
Pokud je predpokladana rychlost jizdy napt. 7 km/h,
musi byt pro manualni davkovani zvolena rychlost
7 km/h.

Preemergentni znamenak (ptisluSenstvi) ON zna-
mena, Ze je namontovany znamendak pro praci pied
vzejitim kultury.

Zavlacovaci brany ON znamenad, ze se pouZzivaji
zavlacovaci brany a Ze se tim méni pfitlak podle
nastaveni. OFF znamen4, Ze se stroj pohybuje se
zavlaCovacimi branami trvale v rezimu zvednuti.

. Rizeni sekvence ON znamend, Ze se pouZziva fizeni
sekvence.

Rizeni sekci. ON znamena, Ze je aktivované fizeni
sekci TC. OFF znamena, Ze je deaktivované.

M. Rizeni ventilatoru. Rizeni ventilatoru. ON znamena,

ze je aktivované fizeni ventilatoru. OFF znamena, Ze
je fizeni ventilatoru deaktivované.

Na tomto stroji NENI #idici hardware
ventilatoru a nastaveni nema vliv na funkci
stroje.

2. Zpusob zmény nastaveni jazyka najdete v navodu k pouzivani iPadu.
3. Viderstad si vyhrazuje pravo rozhodnout, které jazyky budou k dispozici.

903078-cs; 29.01.2018
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Zakladni nastaveni

N. Pracovni svétla. ON = aktivované pracovni svétlo,
bily symbol = pracovni svétlo vypnuté

O. BioDrill ON = BioDrill aktivovany, OFF = BioDrill
neaktivni

P. Zvolte typ vytvareni kolejovych radki:
OFF — vytvareni kolejovych radkt vypnuté

FLEX znamen4, ze menu pro vytvafeni kolejovych
radka je aktivovano s klapkami kolejovych radki
Flex.

V menu zakladnich nastaveni sviti naviga¢ni tlacitko
A A
AN
,\ ,\ 4 v r . 4 ~ 7 o

2 2 anastaveni pro vytvareni kolejovych tadkd,

kdyz je vytvareni kolejovych fadkt zapnuté.

Na domovské obrazovce se rozsviti symbol

Q. Moznost snlzeni poctu vysetych semen, kdyz je
aktivované vytvareni kolejovych radkt. Standardni
nastaveni je 0,0 %.

R. Vyberte typ pfedniho naradi:

SystemDisc — predni naradi SystemDisc nebo
SystemDisc a CrossBoard

Nordic — predni nafadi Nordic

CrossBoard — jen piedni naradi CrossBoard

~

6.2 Rizeni sekci

Task Control je podpirna funkce na bazi GPS pouzivana
na poli pro fizeni sekci. Pro spravnou ¢innost funkce
Task Control je nutny GPS terminal podporujici tuto
funkci. Kontaktujte svého mistniho dodavatele GPS,
abyste se ujistili, Ze mate k dispozici spravné funkce.

Master product None > A
Offsets
Connector Offset X omm > B
Connector Offset Y 2500 mm > C
Connector Tractor Drawbar > D
Seed
Section Control Bl
Rate Control Bl
SC Turn ON Time 1ms> G
SC Turn Off Time 2ms> H
Section Offset Y 3500 mm > |
BioDrill
Section Control - E
Rate Control - F
SC Turn ON Time 1ms > G
SC Turn Off Time 2ms> H
|

Section Offset Y 5000 mm >

Obrdzek 6.3 Nastaveni Fizeni sekci

@ Kdyz se zméni nastaveni v fizeni sekci, vyvola
to restart. Spusti se &ita¢. Citag odpogitava od 20
do 0 sekund. V této dob¢ nelze zmenit status
v fizeni sekei. Po skonceni odpocitavani se
znovu zobrazi vybérova polozka ON/OFF (zap./
vyp.).

A. Hlavni produkt: uved'te jen tehdy, ma-li byt do
terminalu hlaSen jen jeden produkt a jestlize se
ostatni produkty vypinaji/zapinaji stejnymi signaly.
Priklad: JestliZe je indikovano osivo, BioDrill
pouzue stejné parametry, Jake byly stanoveny pro
osivo, ale termindl vi jen o osivu.

To je misto, kam se zaddvaji informace tykajici se
geometrické polohy seciho stroje vzhledem k traktoru.

B. Connector Offset X = kompenzace piesazeni. Zda je
stroj tazen v jedné pifimce nebo zda je pfesazeny na
jednu stranu. Mérnou jednotkou jsou mm.

C. Connector Offset Y = vzdalenost mezi bodem
pripojeni a mistem styku se zemi, naptiklad
opérnymi koly. Mérnou jednotkou jsou mm.

D. Spojka = typ spojovaciho zatizeni. Tfibodovy zaves
nebo pfipojovaci zafizeni.

Funkce

E. Vypnuti sekce ON/OFF (zap./vyp.)

F. Vysevek ON/OFF (zap./vyp.), davkovani osiva
fizeno pomoci GPS.

Nastaveni pro zastavovdni a spousténi vystupu osiva a
hnojiva

G. SC Turn On Time = kompenzace ¢asu dopravy osiva
(zapnuto)

Priklad: Pokud se osivo po zahdjeni otaceni motoru
dostane k seci botce za ¢tyti sekundy, tak by v tomto
poli mély byt nastaveny c¢tyfi sekundy. To znamena,
Ze se motor zacne otacet Ctyti sekundy pred

oc¢ekavanym zapnutim. Mérnou jednotkou jsou ms.

H. SC Turn Off Time = kompenzace ¢asu dopravy osiva
(vypnuti)

Ptiklad: Pokud se osivo po zah4jeni otdceni motoru
dostane k seci botce za Ctyfi sekundy, tak by v tomto
poli mély byt nastaveny Ctyfi sekundy. To znamena,
7e se motor zacne otacet Ctyfi sekundy pred

ocekavanym zapnutim. Mérnou jednotkou jsou ms.

I. Section Offset Y = vzdalenost mezi bodem styku se
zemi a bodem aplikace.

Tato hodnota spolu s hodnotou v poli Connector
Offset Y je stejna jako vzdalenost od spojovaciho
zafizeni k seci botce. Mérnou jednotkou jsou mm.

12
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6.3  Vytvareni kolejovych radku

V menu kolejovych fadki vyberte jizdu, ve které cheete
vytvafet kolejové fadky. Symbol na domovské
obrazovce znazoriuje cyklus vytvareni kolejovych
radkad. Prvni Cislo indikuje, ve které fazi se nachazite,
druhé ¢islo indikuje pocet cykli vytvareni kolejovych
radka zvolenych v programu kolejovych radku. Je také
mozné vytvofit program kolejovych fadkd, ve kterém je
kazda jizda v cyklu vytvareni kolejovych fadka
naprogramovana individualné.

Tramline Settings

Mode Automatic > A

Count 2> B

Obrdzek 6.4 Nastaveni kolejovych radku

Podrobny popis zptsobu vytvareni kolejovych fadkt a

zmeény $itky stopy a zplsobu funkce vypinani fadkt

najdete v navodu k pouzivani stroje.

A. Pro normalni vytvareni kolejovych fadkl s obéma
stopami kol v jizdé€ zvolte “Automaticky”. V poli ‘B’
zvolte interval.

Pro pokrocilejsi programovani jizdnich stop zvolte
“Upravit”, viz “6.3.1 Vytvoreni programu kolejo-
vych Fadki na miru“.

B. Zvolte pocet cyklu (jizd), které maji byt zahrnuty
v programu kolejovych radkt. Kdyz naptiklad
zvolite 2, kolejové radky se budou vytvaiet v kazdé
druhé jizde; kdyz zvolite 5, kolejové fadky se budou
vytvafet v kazdé 5. jizdé.

Tisknéte tlacitko ¥ 1/2 na domovské obrazovce, dokud

prvni ¢islo nebude indikovat pozadovanou pocatecni
hodnotu v programu kolejovych radku.

Pro Gispés$né vytvareni kolejovych fadka je
velmi dilezité pred zahajenim prace promyslet
plan vytvaieni kolejovych stop.

6.3.1 Vytvoreni programu kolejovych radkii na

miru

Kdyz pro program kolejovych radkt zvolite “Upravit”,
lze vytvareni kolejovych fadkli naprogramovat
individualné pro kazdou jizdu. Vyberte zakladani
kolejovych fadki v jizdeé v obou stopach kol, v levé nebo
pravé stop¢ kola, nebo zvolte moznost kolejové radky

vibec nevytvaret. Je mozné naprogramovat az 30 cykla.

Tramline Settings

Mode Custom >
A Count 10 >
Step 1 Off >
Step 2 Off >
Step 3 Off >
B Step 4 Left >
Step 5 off »
Step 6 off >
Step 7 Right >
Step 8 Off >
Step 9 Off >
Step 10 Off >

Obrdzek 6.5 Vlastni program kolejovych rddkii

A. Zvolte pocet cyklu (jizd), které maji byt zahrnuty
v programu kolejovych fadki. Pokud se na
obrazovce nemohou zobrazit v§echny fadky, miizete
pretacet seznam posouvanim prstu na dotykové
obrazovce nahoru nebo dolti.

B. Vyberte nastaveni kolejovych fadki pro kazdou
jizdu zahrnutou v programu kolejovych fadkd.
Stisknéte pole pro jizdu, kterda ma byt zménéna,
a vyberte jednu z moznosti.

Ob¢

Leva %

Prava %

Vyp.

6.4  Alarmy

Zde se zadavaji mezni hodnoty pro aktivaci alarm.
Zménu proved’te stisknutim pole, které se ma zmeénit, a
zadanim nové hodnoty vyvolavajici alarm ve vy-
skakovacim okné.

Alarm Settings

Alarm Delay 50s > A
Seed

Fan Speed Low 2500 rpm > B
Fan Speed High 5000 rpm > C
Level Guards

Seed 1> D

Obrdzek 6.6 Nastaveni alarm(i v menu iPadu

903078-cs; 29.01.2018
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A.

Zpozidéni alarmu

Vyberte zpozdéni v sekundach mezi pfijmem signalu
alarmu a vizualnim/akustickym alarmem. Alarmy
mohou pochdzet naptiklad z vysevniho Ustroji nebo
kontrolnich snimact otaceni vysevniho Ustroji nebo
ze snimact hladiny v zasobniku na osivo. Alarm by
mél byt mirn€ zpozdény, aby se zabranilo alarmim
pfinizkych pojezdovych rychlostech. Piesto by vSak
mélo byt zpozdéni co nejkratsi, aby bylo rovnéz
mozné rozpoznat nahld, kratkd pteruSeni. Zakladni
nastaveni: 5,0 sekund.

. Nizké otacky ventilitoru

Alarm nizkych otacek ventildtoru pro davkovani
osiva. Zékladni nastaveni: 2700 ot/min

Vysoké otacky ventilatoru

Alarm vysokych otacek ventilatoru pro davkovani
osiva. Zakladni nastaveni: 3300 ot/min

Pocet snimaci hladiny
0 = zadny snimac
1 =jeden snimac hladiny

2 = dva snimace hladiny (vlevo a vpravo)

14
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7 Kalibrace

Stisknéte navigacéni tlacitko pro zakladni nastaveni a

kalibraci%.

Kalibracni menu se zobrazuji v levém sloupci. Stisknéte

prislusné pole pro kalibraci.
Kalibrace

Calibration

ﬂ Seed
BioDrill

&71 Radar
0 Front Tool
m Seed Coulters

Sequence Control

Obrdzek 7.1 MozZnosti kalibrace, iPad

Kalibrace vysévaného osiva

Kalibrace BioDrillu

Kalibrace radaru

Kalibrace predniho néradi

Kalibrace seci botky

Rizeni kalibra¢ni sekvence

FP BV &«

7.1 Osivo

[ g

nebo o .

r !

V kalibra¢nim menu vyberte

A

Calibration Settings

Section Left 5 mm— C
Bag Weight 000kg > ——D
Apply to all sections - — E
Product Application

Rate 125.0kgha > —— [F
Increment Step Size 5% G

H
.

Obrdzek 7.2 Kalibrace osiva, iPad

A. Vypocita pocet impulzi
B. Vypocita impulzy/kg
(Impulzy/kg mtizete stanovit také manudlné

stisknutim pole a zadanim hodnoty ve vyskakovacim
okng.)

C. Zadejte sekci, ktera se ma kalibrovat.
D. Stanovte hmotnost obsahu kalibra¢niho sacku.

E. ON = specifikuje, zda se maji ob¢ sekce kalibrovat
pomoci stejné hodnoty.

OFF = kalibrace pravé a levé sekce zv1ast
(doporuceno).

F. Stanovte pozadovany vysevek.

G. Nastavte pozadované procento zvySeni/snizeni
davkovaného objemu v poli variabilniho mnoZzstvi.
Kdyz naptiklad vyberete 5%, kazdym stisknutim
tlacitka na pracovnim displeji na domovské
obrazovce se davkované mnozstvi zméni v krocich
po 5 %.

H. Naplnéni ddvkovaciho systému. Rovnéz se vynuluje
pocitadlo impulzi.

I. Proved’te kalibraci

Provedeni kalibrace

1. Stanovte pozadovany vysevek.

2. Nastavte pozadované procento zvySeni/snizeni
davkovaného objemu v poli variabilniho mnoZzstvi.

3. Nasad'te kalibracni sacek.

4. Naplnte davkovaci systém.

5. Vyprazdnéte kalibracni sacek a vrat'te ho na misto.

6. Zvolte tlacitko kalibrace a podrzte je stisknuté,

dokud se kalibracni sa€ek nenaplni spravnym
mnozstvim osiva.

Impulzy z vystupu se pocitaji vedle symbolu
impulzu.

903078-cs; 29.01.2018
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7. Zvazte obsah kalibra¢niho sacku.

8. Zapiste hmotnost obsahu do uréeného pole.
Vypocita se pocet impulzil.

9. Hodnoty se ulozi, aniZ je nutné je potvrdit.

Vysledek kalibrace se stane zakladni hodnotou.
Vzdy zkontrolujte skute¢né vyseté mnozstvi na
poli. V piipadé potfeby opravte impulzy/ha.
Priklad: Pokud se ve skute¢nosti vyséva o 10 %
méng, nez je potieba, zvyste pocet impulzi/kg o
10 %. Poznamenejte si impulzy/kg pro hnojivo a
skutecné vyseté mnozstvi pro pozdé€jsi pouziti.

7.2 BioDrill

BioDrill se kalibruje stejnym zptisobem jako mnozstvi
osiva. Viz “7.1 Osivo*

7.3 Radarova jednotka

Radar Calibration

Calibration Settings

Distance 100 M 5 | m— C

— N

Obrdzek 7.3 Kalibrace radaru, iPad
Pole na obrazovce:

A. Pole pro zadani ujeté vzdalenosti pfi kalibraci.

B. Ukazuje vysledek kalibrace jako pocet impulzl na
metr.

C. Béhem kalibrace ukazuje celkovy pocet impulzil
radarové jednotky.

D. Vynuluje a spusti méfeni.
E. Ukonci kalibracni sekvenci.

Kalibrace radarové jednotky:

1. Vymeéite vzdalenost podle své volby (nejméné
100 m).

2. Ve vychozim bod¢ stisknéte ‘A’ pro zahéjeni méteni.

3. Po projeti vyméfené vzdalenosti stisknéte ‘B’.

4. Stisknéte pole ‘C’ a zadejte ujetou vzdalenost
v metrech. Pocet impulzll na ujety metr se
automaticky vypocita a upravi v poli ‘E’.

5. Stisknéte tlacitko ‘B’ pro ukonéeni méteni.

@ Alternativné muzete projet vyméfenou vzdale-
nost se strojem spusténym do seci polohy a
zastavit ho v koncovém bod¢ drahy. Zadejte
ujetou vzdalenost do pole ‘D’ a opust'te
kalibra¢ni menu.

7.4 Predni naradi

7.4.1 Kalibrace predniho naradi

V kalibraénim menu vyberte . .

Front Tool Callbration

A

Activation Time 30s>
C [ Low Lift -18.0 >
D E Working Depth 11.5%
E Configure >

Obrdzek 7.4 Kalibrace predniho ndradi

A. Vyska zvednuti. Zobrazuje na stupnici momentalni
hodnotu zvedaciho pistu.

B. Cas aktivace. Zapiste, po jakou dobu by méla byt
funkce ptredniho naradi aktivni, kdyz bude stisknuto

tlacéitko .

C. Uroven nizkého zdvihu. Nastavte na stupnici
hodnotu pozadované irovné nizkého zdvihu. Vyska
nad zemi se zobrazuje jako zaporné Cislo.

D. Pracovni hloubka. Nastavte na stupnici hodnotu
pozadované pracovni hloubky. Pracovni hloubka se
zobrazuje jako kladna hodnota a musi byt vétsi nez
uroven nizkého zdvihu. Hodnota pracovni hloubky
neni piesna hloubka v centimetrech, ale slouzi jako
urcité voditko.

E. Kalibra¢ni menu. Nakalibrujte funkci pfedniho
naradi.

16
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Kalibrace

Kalibrace predniho ndradi

1. Ovladaci pakou hydrauliky spust'te pfedni nafadi na
uroven zeme.

Indikacni Sipka vysky sleduje pohyb stroje na
vyskové stupnici.

2. Ovladaci pakou hydrauliky zvednéte predni naradi
do polohy nizkého zdvihu.

3. Odectéte hodnotu (A) a zadejte ji do pole (C).

4. Ovladaci pakou hydrauliky spust'te predni naradi do
pozadované hloubky seti.

5. Odectéte hodnotu (A) a zadejte ji do pole (C).

Pokud znate hodnotu pracovni hloubky nebo
vysku nizkého zdvihu pfedem, mtzete tyto
hodnoty zadat do poli, v nichz se zobrazuji
hodnoty pro funkce, které chcete zméenit.
Zadejte hodnotu ve vyskakovacim okné a
potvrdte ji.

7.4.2 Konfigurace predniho naradi

Front Tool Calibration Configure

A m

B =~ Raised Level 0.00 >
Ground Level 0.63 >
D Raised scale level 20> E

Obrdzek 7.5 Konfigurace predniho ndradi, iPad

A. Indikuje aktudlni vysku zdvihu.

B. Poloha, kdyzZ je pfedni naradi zvednuto ze zemé.
Hodnota na stupnici je uvedena v poli “Hodnota na
stupnici pfi zvednuti” (D).

C. Poloha, kdyZ ptedni natadi spo¢iva na zemi.
Hodnota na stupnici v této poloze je 0.0.

D. Hodnota na stupnici pro piedni naradi, kdyz je
v poloze (B).

Vyse uvedeny pfiklad ukazuje:

«  “Urovei zvednuti’ = 0.00 (vy3ka pfi plném zdvihu)
«  “Urovei zemé&” = 0.63 (kotoue spo¢ivaji na zemi)

«  “Urovei na stupnici pti zvednuti’ = 20 (Vzdalenost
mezi zemi a kotouci, kdyz je naradi uplné zvednute,
je 20 cm.)

7.5  Seci botky

7.5.1 Poloha seci botky

V kalibra¢nim menu vyberte ﬁ

'VVAB E-control Coulter Position

A B seed

Radar ‘

O3 Front Tool -
B [ Low Litt
'®s Seed Coulters

Sequence Control
Settings

General

Task Control
Tramline

Alarm

Coulter Pressure

Obrdzek 7.6 Kalibrace polohy seci botky

A. Vyska zvednuti mezi 0 a 100.0 udédva maximalni
vysku v nejvyssi poloze. Hodnota 100 plati pro aplné
vysunuty hydraulicky valec.

B. Nizky zdvih
C. Indikace vysky (aktualni poloha)

Kalibrace secich botek

1. Ovladaci pakou hydrauliky spustte seci botky tésné
nad Uroven zemé, to je poloha nizkého zdvihu.

Indikacni Sipka vysky sleduje pohyb stroje na
vyskové stupnici.

2. Odectéte hodnotu v poli (A) a zadejte ji do pole (B).

903078-cs; 29.01.2018
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Kalibrace

7.5.2 Piitlak seci botky
Calibration
= 86 a1 [
Radar
3 Front Tool
(D seed Couters Automatic [ on | C
Sequence Control Target Pressure 86 > D
Settings Step size Button s> E
General
Task Control - F
Tramline
& Aarm

i~ Couter Pressure

Dashboard  Statistics Log Setup. Information

Obrdzek 7.7 Nastaveni pritlaku botky

A. Soucasny pritlak. Zobrazuje tlak v barech
B. Momentalni signal pro fizeni ventilu.

C. Automatické/manualni nastaveni. Kdyz zvolite
automatické nastaveni, pfitlak seci botky se upravuje
automaticky tak, aby bylo dosazeno cilové hodnoty.

D. Cilova hodnota. Zobrazuje se jen tehdy, kdyz je
zvoleno automatické nastaveni min. 30 a max. 90.

m

Velikost stisknutim tlacitka — zvyseni/sniZeni (F).
F. Tlacitky ‘+’ a ‘-’ nastavte pozadované zvyseni nebo
snizeni pfitlaku.

Kdyz je zvoleno manudlni nastaveni:

Kdyz je zvoleno manualni nastaveni, bude pftitlaku seci
botky pfifazena jedna hodnota a bude mozné ji ménit
nastavenim tlacitky (F).

1. Tlacitky (F) nastavte seci pfitlak

—
Snizeni nastaveni signalu pro fizeni ventilu.
Nejnizsi hodnota je 0 0

+ Zvyseni nastaveni signalu pro fizeni ventilu.
Max. hodnota = 60

Kdyz je zvoleno automatické nastaveni:

Kdyz je zvoleno automatické nastaveni, bude ptitlak seci
botky regulovan na danou hodnotu a bude mozné upravit
cilovou hodnotu tlacitky (F).

1. Tlacitky (F) nastavte seci ptitlak

Snizeni nastaveni cilové hodnoty. Nejnizsi
hodnota = 20 bar.

+ Zvyseni nastaveni cilové hodnoty. Max.
hodnota =hodnota se méni v zavislosti na typu stroje
a je popsana v tabulce v navodu k pouzivani stroje.

7.6 Rizeni sekvence

Menu nastaveni pro fizeni sekvence vdim umoznuje fidit
sekvenci secich botek a predniho natadi.

V kalibra¢nim menu vyberte %

Aby mohlo byt fizeni sekvence pouzivano, musi byt
aktivovano v Nastaveni.

D oo = A
O rouro —
Delay FT -> SC Down 05s > C
Delay FT -> SC Up 10s > D
Distance FT -> SC Down 500 cm > E
Distance FT -> SC Up 1000 cm > F

Obrdzek 7.8 Rizeni sekvence, iPad

A. Seci botky OFF = botky nelze spustit dold.

B. Predninaradi OFF = pfedni nafadi nelze spustit dold.

C. Nastavte pozadovanou ¢asovou prodlevu mezi
spousténim predniho nafadi a spousténim secich
botek.

D. Zadejte pozadovanou prodlevu mezi zvednutim
predniho nafadi z pracovni polohy a zvednutim
secich botek z pracovni polohy a zastavenim
davkovani.

E. Nastavte pozadovanou vzdalenost mezi spousténym
pfednim naradim a spousSténymi secimi botkami.

F. Zadejte pozadovanou vzdalenost mezi prednim
natradim zvedanym z pracovni polohy a secimi
botkami zvedanymi z pracovni polohy a zastavenim
davkovani.

Pouziva se jak cas, tak vzdalenost, a ¢eho je
dosazeno prvni, to se pouzije.

18
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8 Statistika

Prejdéte do statistického menu stisknutim Iﬂ

B

4.24

Obrdzek 8.1 Statistika, iPad

Statistické menu zobrazuje statistiku aktualni operace
seti, aktualni sezony a celkové provozni doby seciho
stroje, viz sekci (A).

Statistiku aktualni operace seti a aktualni sezony je
mozné vynulovat stisknutim pole zobrazujiciho tyto
vysledky.

Akce vynulovani by pak méla byt potvrzena ve
vyskakovacim okng, které se zobrazuje.

Statistiku celkové provozni doby seciho stroje
nelze vynulovat!

Sekce A

a Aktudlni operace seti

a Sezona
Za
Celkem

Sekce B

" a Oseta plocha
(\')a
Hodinovéa plocha

S
(N) Priimérna rychlost

903078-cs; 29.01.2018
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Pouzivani na poli

9  Pouzivani na poli
9.1 Variabilni seté mnozstvi

Stisknutim policka pro aplika¢ni davku osiva na
pracovnim displeji se objevi vyskakovaci okno pro
variabilni nastavitelnou aplika¢ni davku.

Variabilni aplika¢ni davka se tidi pfimo na domovské
obrazovce volbou procentualni zmény.

Procentualni zména se zaznamena v kalibra¢nim menu.

Obrdzek 9.1 Vyskakovaci okno variabilni aplikaéni
ddvky, iPad

Nastavte pozadovanou zménu. 0% znamena beze zmény.

9.2 Manualni davkovani

Pro vybér funkce stisknéte pole na pracovnim
displeji.

Zeleny symbol = davkovani uvolnéno. Podrzte tlacitko
stisknuté, aby se provadélo davkovani, aniz stroj jede
vpied. Pouziva se naptiklad pfi zahajeni v rohu pozemku
nebo pfi kontrole vysevu.

Bily symbol = davkovani zablokovano.

Standardni hodnota pojezdové rychlosti, pro niz
ma byt nastaveno davkovani, se uvadi v menu
zakladnich nastaveni.

9.3  Nastaveni kolejovych radku

Na pracovnim displeji se zobrazuje cyklus vytvareni

AR

kolejovych fadka /\ /\

Prvni ¢islo vyjadiuje, ve které fazi cyklu kolejovych
radkl se nachazite.

Druha ¢islice ukazuje pocet cykli kolejovych radku
v menu kolejovych fadki.

Radky se vytvoii, kdyZ je nastavena hodnota programu
stejna jako aktualni jizda a symbol je zeleny.

Zeleny symbol = vytvaieni kolejovych fadkt zapnuto

Bily symbol = vytvareni kolejovych fadka vypnuto.

Cerveny symbol indikuje problém s vytvatenim
kolejovych fadka.

Lo AR .
Stisknutim pole 2 2 postupte o jeden krok v programu
kolejovych fadkda.

9.4  Piepindni znamenaki

g Pro vybér funkce stisknéte pole na pracovnim
displeji.
Zeleny symbol = automatické prepinani znamenak. Pti
normalni jizdé€ se pouziva automatické ptepinani
znamenaki. Znamenak se piepina, kdyz se stroj zveda a
spousti. Ve vyznacovani jizdy postupujte pomoci

—
Bily symbol = manualni pfepinani znamenak.

Na vybér jsou tyto moznosti:

* oba znamendky jsou zasunuté
* pravy znamenak je vysunuty
* levy znamenak je vysunuty

* oba znamenaky jsou vysunuté

Ve vyznacovani jizdy postupujte pomoci .’\HTT“N
9.5

©
X« Pro vybér funkce stisknéte pole na pracovnim
displeji.

Automaticky postup

Zeleny symbol = automaticky postup zablokovan.
Pouziva se pro zvednuti stroje v jizdé bez postupu
v cyklu vytvareni kolejovych fadkl a prepnuti
znamenaku.

Bily symbol = automaticky postup uvolnén.
Automaticky postup se pouziva pii normalni jizdé.
Cyklus vytvareni kolejovych radkt postupuje a
znamenak se prepne, kdyz se stroj zvedne nebo spusti.

Pro naplnéni zdsobniku na osivo uprostred jizdy:

Y N\

1. Stisknéte KX« pro vypnuti automatického postupu.
(Zeleny symbol)

20
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Pouzivani na poli

2. Stisknéte A E pro ptechod do vysokého zdvihu.
Nyni lze stroj zvednout do maximalni vysky. (Bily
symbol)

3. Zvednéte stroj a opust’te jizdu, napf. pro naplnéni
zasobniku na osivo.

4. Kdyz je seci stroj v poloze, v niz mize byt opét
1Y N\

zahajeno seti, stisknéte X # pro navrat
k automatickému postupu (bily symbol) a piepinani

znamenéku a A E pro navrat do polohy nizkého
zdvihu (bily symbol).
5. Spustte stroj do polohy seti a pokracujte.

9.6 Omezeni zdvihu

1+ E Pro vybér funkce stisknéte pole na pracovnim
displeji.

Zeleny symbol = omezeni zdvihu zapnuto. Zvednéte
znamenak pomoci hydrauliky. Pouziva se, kdyz se maji
zatdhnout znamenaky bez zvednuti stroje z fadku, napft.
pro objeti sloupu nebo studny. Kazdych pét sekund zni
akusticky alarm.

Bily symbol = omezeni zdvihu neaktivovano.

Po 30 sekundach se omezeni zdvihu
automaticky deaktivuje.

9.7  Nizky zdvih

4 E Pro vybér funkce stisknéte pole na pracovnim
displeji.

Zeleny symbol = nizky zdvih zapnut. PouZziva se, kdyz
jsou seci botky zvednuté ze zem¢ a zastavi se davkovani

a soucasné zavlaCovaci brany maji pokracovat v praci na
povrchu.

Bily symbol = vysoky zdvih/nizky zdvih zablokovan.

Se strojem v poloze nizkého zdvihu se nesmi
couvat.

9.8  Hydraulické zavla¢ovaci brany

o
Stisknutim pole na pracovnim displeji oteviete
vyskakovaci okno, ve kterém mtiZete nastavit ptitlak pro
zavlaCovaci brany individualné v poloze seti a v poloze
nizkého zdvihu.

Obrdzek 9.2 Vyskakovaci okno pro nastaveni za-
vlacovacich bran

Pro zménu piitlaku zavlaovacich bran v poloze seti

stisknéte .

Pro zménu pfitlaku zavlacovacich bran v poloze nizkého

zdvihu (na souvrati) stisknéte .) .

Ptitlak zvysite tisknutim + .

Pritlak snizite tisknutim [:

Zavlacovaci brany vyuzivaji vzdy svoji vlastni
hmotnost. Krok 1 je maximalni zatizeni —
krok 20 je vlastni hmotnost.

9.9  Pritlak seci botky - snizeni

n
. . »lél¢
Pro snizeni tlaku na jednotku seci botky stisknéte M
na pracovnim displeji.

903078-cs; 29.01.2018
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9.10 Pritlak seci botky — zvyseni

=+

L
Pro zvyseni tlaku na jednotku seci botky stisknéte *M"

na pracovnim displeji.

9.11 Pracovni poloha predniho

naradi

. Pro vybér funkce stisknéte pole na pracovnim
displeji.

Zeleny symbol = hydraulické ovladani traktoru
aktivovano. PouZziva se pro nastaveni polohy piedniho
naradi za jizdy.

Bily symbol = hydraulické ovladani traktoru
zablokovano.

Po nastavené dobé¢ se automaticky aktivuje
omezeni zdvihu.

9.12 Skladani kridel

1 Start

N
,\If

o
+

v

START

Osshboard  Statistics Log Setup Information  Wing Folding

Obrdzek 9.3 1 Start

Kdyz naviga¢nimi tla¢itky na domovské strance
vyberete ikonu skladani kiidel, zobrazi se nasledujici
obrazovka.

Zde lze funkci aktivovat vybérem Start. Zobrazi se
stranka skladani ktidel, zastavi motory a zméni uroven
ventild.

Spusténi ndradi

Wing Folding

= 7Y
Dashboard _ Statistics Log Information  Wing Folding

Obrdzek 9.4 Spusténi naradi

Ptedni naradi a seci botky by mély byt spustény dolt tak,
aby dosahly svych ptislusnych poloh. Kdyz piislusna
naradi dosahnou svych poloh, jejich spousténi se
deaktivuje.

*  Vyberte Zlutou oblast pro spusténi naradi.

Zvednuti ndradi

Wing Folding

Information _ Wing Folding

Obrdzek 9.5 Zvednuti ndradi

Ptedni nafadi a seci botky by mély byt spustény dola tak,
aby dosahly svych ptislusnych poloh. Kdyz ptislusné
naradi dosahne své polohy, funkce zvedani se deaktivuje.
*  Vyberte zluty okruh hydrauliky pro zvednuti nafadi.
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Skldddni

Wing Folding

Log Setup. Information  Wing Folding

Obrdzek 9.6 Skldaddni

Nyni jsou pfedni natadi a seci botky zablokované ve
svych slozenych polohach. Zvedani a spousténi
prislusnych naradi je deaktivované. Skladani kiidel je
nyni fizeno ¢ervenym okruhem.

Plus lze pouzit pro slozeni ktidel, minus pro jejich
rozlozeni.

*  Vyberte cerveny okruh pro slozeni nebo rozlozeni
kridel.

Zastaveni kviili pfilis vysoké rychlosti

Wing Folding

1% ), 10.0 km/h

Setup. Information Wing Folding

Obrdzek 9.7 Zastaveni kvili pfilis vysoké rychlosti

Skladani by se mélo provadeét pti stojicim stroji. Kdyz
radarova jednotka zjisti rychlost 2 km/h, pfedni natadi a
seci botky budou zajistény v jejich aktuélni poloze.
Funkce zvedani a spousténi kiidel je deaktivovana.

Kdyz je rychlost nizsi nez 2 km/h, zobrazuje se tlacitko
Start a pro opétovnou aktivaci funkce je musite stisknout.
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10 Alarmy

10.1 Displej

Motor Failure, Seed (40)
No Speed (190)

Obrdzek 10.1

Kdyz se spusti alarm, objevi se pied symbolem stroje

vyskakovaci okno s informaci o povaze tohoto alarmu.
Soucasné se rozsviti symbol alarmu a budete upozornéni
akustickym signalem. Ve vyskakovacim okné se mohou
zobrazovat maximalné dva alarmy. Pokud se vyskytuje

vice alarm1l, je to indikovano fadou tecek ve tretim fadku.

Aktudlni alarm se také zobrazuje v symbolu alarmu. Viz
bod A na “Obrdzek 10.2 “.

Kdyz stisknete tlacitko “OK”, vyskakovaci okno se
zavte; alarm a pricina alarmu zdstanou aktivni. Pro
opakovany vstup do menu alarmu stisknéte symbol
alarmu.

Menu alarmi

No Speed (Code 190)

Obrdzek 10.2

A. Symboly alarmii zobrazené na domovské obrazovce

Posun seznamu alarmi NAHORU.
Potvrzeni jednotlivych alarmti.

Posun seznamu alarmi DOLU.

mo 0w

Potvrzeni vSech alarmi.
F. Ptechod k ptedchozimu zobrazeni

V menu alarmtl je zobrazen seznam vSech alarmu, které
nebyly potvrzeny.

Pokud se alarm tyka rtiznych sekci stroje, napt. pravého
nebo levého vysevniho ustroji, je to specifikovano slovy
PRAVA/LEVA nebo OBE v textu alarmu.

1. Do menu alarmil vstoupite stisknutim vyskakova-
ciho okna nebo symbolu alarmu.

2. Alarm vyberete pomoci Sipek NAHORU/DOLU na
virtualnim terminalu nebo stisknutim pole alarmu na
iPadu. Informace o alarmu se zobrazuje v novém
okné.

3. Napravte zavady, které vyvolaly alarm.

Potvrd’te alarmy jednotlivé nebo naraz.

Pokud se vyskytuji kritické alarmy, musi byt
vSechny potvrzeny, nez miize pokracovat prace.
Kdyz se vyskytuje kriticky alarm, vypne se
ptivod (aplikace osiva)!

Vsechny alarmy jsou popsany v odstavci “10.2
Seznam vystrah‘* spolu s navrhem pozadované
akce.

@®

Urovné alarmui
Zluté zvyraznéni znamena varovani.

Provoz stroje miize pokracovat, ale chybovy stav by mél
byt co nejdrive opraven.

Cervené oznaceni znamena Kriticky. Pokud je spustén
kriticky alarm, zastavi se ptivod na vSech vysevnich
ustrojich.

Pted restartovanim piivodu musi byt chybovy stav
vyfesen a alarm potvrzen.

Mezni hodnoty alarmti se nastavuji v menu alarmt
v nastavenich. Viz “6.4 Alarmy “.

24
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10.2 Seznam vystrah

10 Ventilator, nizké otacky

11 Ventilator, vysoké otacky

21 Netoci se vysevni Ustroji vlevo

Kdyz se nepohybuji vysevni ustroji:

Kdyz je hldsen alarm, prestoze se
vysevni jednotky toci:

22 Netoci se vysevni Ustroji vpravo

23 Netoci se davkovaci jednotka
osiva

30 Netoci se vysevni Ustroji
BioDrillu

60 Nizka hladina osiva

Kdyz je v zasobniku osivo:

61 Nizka hladina osiva vlevo
62 Nizka hladina osiva vpravo
63 Nizka hladina osiva

70 Nizka hladina, BioDrill

Zkontrolujte, zda jsou k traktoru spravné ptipojené hydraulické hadice.
Zkontrolujte, zda je spravné nastaveny prutok hydraulického oleje z traktoru.
Zkontrolujte naprogramovana nastaveni mezi alarmu v fidici jednotce.
Zkontrolujte kabel, konektory a pfipojeni snimace otacek.

Zkontrolujte funkci snimace ruénim ota¢enim kola ventilatoru a kontrolou
LED diody snimace. LED dioda by se méla rozsvitit pfi prichodu ¢epu na
hrideli ventilatoru. Vzdalenost mezi snimacem a deskou indikatoru musi byt
1-2 mm. V ptipad¢ potieby nastavte. Svitici LED neni zarukou spravné
funkce snimace.

Pokud se alarm objevuje pouze obcas, je to pravdépodobné proto, ze je
snimac¢ nespravné nastaveny nebo vadny.

Zkontrolujte, zda je spravné nastaveny prutok hydraulického oleje z traktoru.

Zkontrolujte naprogramovana nastaveni mezi alarmt v fidici jednotce.

Zkontrolujte napéjeni davkovaci jednotky.

Zkontrolujte kabelaz.

Zkontrolujte, jaky ¢as alarmu je naprogramovany.
Zkontrolujte kabeldz, konektory a pfipojeni.
Zkontrolujte funkci snimace.

LED dioda snimace by méla svitit pii pricchodu ozubeného plechu.
Vzdalenost mezi snimacem a pulznim kotou¢em musi byt 1-2 mm.
V ptipad¢ potieby nastavte. Svitici LED neni zarukou spravné funkce
snimace.

Zkontrolujte stav a montaz ozubeného plechu.
Viz alarm ¢. 21.

Viz alarm ¢&. 21.

Viz alarm ¢&. 21.

Zkontrolujte hladinu osiva v zasobniku.
Nastavte citlivost snimace.

Viz alarm 60.

Viz alarm 60.

Viz alarm 60.

Viz alarm 60.
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80 Maximalni rychlost, osivo

90 Max. rychlost, BioDrill

181 Vytvareni kolejovych fadka
vlevo

182 Vytvareni kolejovych fadka
vpravo

183 Vytvareni kolejovych radkd,
oboji

190 Z4dna rychlost

200 Zastaveni ptivodu

250 Snimac hladiny osiva

251 Snima¢ hladiny osiva vlevo
252 Snima¢ hladiny osiva vpravo
253 Snima¢ hladiny osiva, oboji
260 Snima¢ hladiny BioDrillu

270 PferuSeni komunikace

Proved’te novou kontrolu osiva.
Zkontrolujte napéjeni jednotky WorkStation.
Zkontrolujte stav kabelu a konektort. Zeleny indikator na jednotce

WorkStation indikuje ptitomnost napéti, ale indikator sviti, i kdyz je Castecné
poskozeny propojovaci kabel.

Viz alarm ¢. 90.
Alarm se spusti, kdyZ jsou klapky pro vytvareni kolejovych fadki zaviené,
kdyz by mély byt oteviené.

Zkontrolujte funkci jednotek kolejovych fadkl v rozvadéci hlave, motor,
oto¢ny stil, pruziny a klapky. V ptipadé potieby vycistéte.

Zkontrolujte kabeldz, konektory a piipoje snimace.

Zkontrolujte snimac.

Viz alarm ¢. 181.

Viz alarm ¢&. 181.

Alarm se spusti, kdyz radarova jednotka nevydava impulzy navzdory tomu,
Ze se stroj spousti do polohy seti.

Zkontrolujte nastaveni radarové jednotky.

Zkontrolujte kabeldz, konektory a pfipojeni radarové jednotky.

Alarm se spusti, kdyZ v prednastaveném casovém intervalu neni dosaZeno
urovné nizkého zdvihu. Casovy interval je 10 sekund.

Snizte polohu nizkého zdvihu nebo zvyste hydraulicky tlak z traktoru.

Alarm se spousti, pokud je stroj vybaveny snimacem hladiny.
Zkontrolujte kabelaz, konektory a piipojeni snimace.

Zkontrolujte snimac, zda neni znecistény nebo vlhky. OcCistéte snimac
suchou utérkou.

Snima¢ mize byt vadny.
Viz alarm 250.
Viz alarm 250.
Viz alarm 250.
Viz alarm 250.

Alarm se spusti, kdyz fidici jednotka Gateway z neznamého diivodu piestane
komunikovat s termindlem. Naptiklad kdyz byl vypnut terminal nebo iPad
byl mimo dosah WiFi.

Potvrd’te alarm v menu alarmu. Zastavi se ptivod.

26
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Kdyz se zavada opakuje:

520 Pieruseni komunikace

760 Nizka rychlost, osivo

780 Nizka rychlost, BioDrill

790 Problém se signalem z radarové
jednotky

Rychlost = 0

Rychlost > 7,0 km/h méné nez
0,7 sekundy

811 Chyba sbérnice CAN

821 Nizké napéti na jednotce
WorkStation

830 Zadny impulz levého motoru
Kdyz se nepohybuji vysevni ustroji:
Kdyz se alarm objevi, ackoli se
vysevni ustroji toci:

840 Zadny impulz pravého motoru
850 Stara verze. Aktualizujte WS

860 Snimac teploty motoru

Zkontrolujte pfivod napéjeciho napéti terminalu a kabelaz mezi fidici
jednotkou Gateway a terminalem.

Kdyz iPad nekomunikuje s dokovaci stanici, zkontrolujte, zda je zapnuty
Bluetooth.

Alarm se spusti, kdyz fidici jednotka Gateway z neznamého diivodu na
kratkou dobu prestane komunikovat s terminalem. Naptiklad kdyz byl
vypnut terminal nebo iPad byl mimo dosah WiFi.

Potvrd’te alarm v menu alarmu. Zastavi se ptivod.

Elektromotor setrvava na dolni mezi ptipustnych otacek.
Zkontrolujte kalibraci.

Zkontrolujte valecek.

Zkontrolujte prevod.

Zkontrolujte napéjeni.

Viz alarm ¢. 760.

Zkontrolujte kabelaz, konektory a piipojeni snimace.

Zkontrolujte snimac

Ridici jednotka Gateway ztratila kontakt s WorkStation.

Zkontrolujte CANBUS kabel mezi Gateway a WorkStation a stav konektort.

Zkontrolujte spravné zapojeni konektort a napajecich kabeld od traktoru
k WorkStation. Blikajici zluta kontrolka na WorkStation indikuje, ze je
WorkStation pod napétim. Kontrolka mtize svitit, i kdyz je ¢aste¢né
poskozeny propojovaci kabel.

Zkontrolujte kabelaz.

Zkontrolujte napajeni davkovaci jednotky.

Zkontrolujte kabelaz.

Viz alarm ¢. 830.

Aktualizujte WorkStation na verzi 113 nebo novejsi.

Teplota snimace je ptili§ vysoka.

Vypnéte a pockejte, dokud snimac¢ nevychladne.
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870 Nizka teplota WS9

880 Vysoka teplota WS9

890 Pietizeni MOSFETu

900 Pretizeni spinace Polyswitch
WS9

910 Pretizeni napéjeni WS9

920 Napéti motoru WS9

960 Ztrata signalu snimace polohy
seci botky

950 Zadny impulz motoru, BioDrill

970 Ztrata signalu snimace polohy
predniho naradi

Stroj se nespusti, protoze je teplota nizs$i nez vhodna spodni mezni pracovni
teplota (-5 °C).

Stroj se nespusti nebo se zastavi, protoze doslo k pfetizeni systému.

Pokud se zastavila davkovaci jednotka, zkontrolujte ji a vycistéte.

Pockejte, dokud stroj nevychladne. Horni mezni teplota je 80 °C.

Motor je tepeln€ pretizeny.

Zkontrolujte pfivod, odstratite ptipadné ucpani.

Jednotka WorkStation je pfetizena a aktivovala se pojistka chranici proti
tepelnému pretizeni.

Pokud se zastavila davkovaci jednotka, zkontrolujte ji a vycistéte.

Jakmile tepelnd ochrana vychladne, 1ze motor restartovat.

Motor je pretizeny. Motor se vypne, kdyz odbér proudu piekroci nastavenou
mez.

Pokud se zastavila davkovaci jednotka, zkontrolujte ji a vycistéte.

Zkontrolujte v§echny konektory jednotky WorkStation.

Zelena kontrolka na WorkStation indikuje, ze je WorkStation pod napétim.
Kontrolka mize svitit, i kdyZ je castecné poskozeny propojovaci kabel.

Zkontrolujte kabelaz, zastréky a pfipoje snimace.

Zkontrolujte snimac.

Viz alarm ¢&. 830.

Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a piipoje snimace.

Zkontrolujte snimac.
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11 Elektricky systém

11.1 STR 300S
WS9 PIN Marking Cable Valve Pin Function Type
A:ll C POS - 1 Coulter Position Sensor Ground
A:12 C POS - 2 Coulter Position Sensor Port 1
A:25 C POS - 3 Coulter Position Sensor 10V
A:16 CPRES - 1 Coulter Pressure Sensor Port 2
A:26 CPRES - 2 Coulter Pressure Sensor 10V
A:19 FT POS - 1 FrontTool Position Sensor Ground
A:20 FT POS - 2 FrontTool Position Sensor Port 3
A:29 FT POS - 3 FrontTool Position Sensor 10V
A7 FAN - 3 Fan Speed Ground
A:8 FAN - 1 Fan Speed Port 5
A:49 FAN - 2 Fan Speed 12V
A2 RADAR - 3 Radar Ground
A:l RADAR - 1 Radar Port 7
A:50 RADAR - 2 Radar 12V
A:40 CLSE4 E4 1 Coulter Lift Stop PWM A:1
A:39 CLSE4 E4 2 Coulter Lift Stop Ground
A:48 CLOW E3 E3 1 Coulter Lowering Stop PWM A:2
A:47 CLOW E3 E3 2 Coulter Lowering Stop Ground
A:36 C PRES E5 ES5 1 Coulter Pressure Valve PWM A:3
A:35 C PRES E5 E5 2 Coulter Pressure Valve Ground
A:44 C DRAIN E6 E6 1 Coulter Drain Valve PWM A:4
A:43 C DRAIN E6 E6 2 Coulter Drain Valve Ground
A:45 FT LS E2 E2 1 FrontTool Lift Stop PWM A:5
A:46 FT LS E2 E2 2 FrontTool Lift Stop Ground
A:37 FT LOW E1 El 1 FrontTool Lowering Stop PWM A:6
A:38 FT LOW E1 El 2 FrontTool Lowering Stop Ground
A4l M STOP E9 E9 1 Marker Stop PWM A:8
A:42 M STOP E9 E9 2 Marker Stop Ground
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WS9 PIN Marking Cable Valve Pin Function Type
B10 SEED MOTOR - 5 Seed Motor LH Ground
LH
B:11 SEED MOTOR - 6 Seed Motor LH, Sensor Motor Portl
LH
B:9 SEED MOTOR - 4 Seed Motor LH 8V
LH
D:70 SEED MOTOR - 1 Seed Motor LH, Backward | PWM D:3
LH
B:1 SEED MOTOR - 2 Seed Motor LH, Forward PWM B:2
LH
B:28 SEED MOTOR - 5 Seed Motor RH Ground
RH
B:27 SEED MOTOR - 6 Seed Motor RH, Sensor Motor Port 3
RH
B:5 SEED MOTOR - 4 Seed Motor RH 8V
RH
D:92 SEED MOTOR - 1 Seed Motor RH, Backward | PWM D:6
RH
B:76 SEED MOTOR - 2 Seed Motor RH, Forward PWM Motor B:4
RH
B:50 MINIREM - 3 Mini remote Ground
B:72 MINIREM - 1 Mini remote seed Counter Port 3
B:75 MINIREM - 2 Mini remote + Counter Port 4
B:78 SEED LG 1 - 1 Level Guard, Seed 1 Counter Port 5
B:81 SEED LG 1 - 2 Level Guard, Seed 1 Counter Port 6
A:51 SEED LG 1 - 3 Level Guard, Seed 1 12V
B.34 SEED LG 1 - 4 Level Guard, Seed 1 Ground
B:84 SEED LG 2 - 1 Level Guard, Seed 2 Counter Port 7
B:87 SEED LG 2 - 2 Level Guard, Seed 2 Counter Port 8
A:51 SEED LG 2 - 3 Level Guard, Seed 2 12V
B:48 SEED LG 2 - 4 Level Guard, Seed 2 Ground
B:35 SEED TRAM LH | - 4 Tramline Seed Left, Input | Motor Port 5
B:51 SEED TRAMRH | - 4 Tramline Seed Right, Input | Motor Port 7
B:89 SEED TRAM LH | - 2 Tramline Seed Left PWM B:5
SEED TRAM RH 2
B:92 SEED TRAM LH | - 3 Tramline Seed Common PWM B:6
SEED TRAM RH 3
B:23 SEED TRAMLH | - 1 Tramline Seed Right PWM B:7
SEED TRAM RH 1
WS9 PIN Marking Cable Valve Pin Function Type
D:7 MARKER R E12 | El2 1 Right Marker PWM D:1
D:8 MARKERR E12 | E12 2 Right Marker Ground
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WS9 PIN Marking Cable Valve Pin Function Type
D:1 MARKER L E10 | E10 Left Marker PWM D:2
D:2 MARKERL E10 | E10 2 Left Marker Ground
D:76 PRE MARKER Ell 1 Pre emergence Marker PWM D:4
E1l1
D:53 PRE MARKER Ell 2 Pre emergence Marker Ground
E11
D:89 HARTRANSE7 | E7 1 Harrow Transport Lock PWM D:5
D:67 HARTRANS E7 | E7 2 Harrow Transport Lock Ground
D:23 HAR PRES E8 E8 Harrow Pressure Valve PWM D:7
D:22 HAR PRES E8 E8 2 Harrow Pressure Valve Ground
D:14 WORK LIGHT - 1 Work Lights PWM D:8
D:15 WORK LIGHT - 2 Work Lights Ground
AL:AL CAN - 1 Ground GND
ov
A:32 CAN - 2 CAN bus WS9 - GW CAN bus 2, low
A:62 CAN - 3 CAN bus WS9 - GW 12V Power input
A:31 CAN - 4 CAN bus WS9 - GW CAN bus 2, high
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11.2 ST 600-900S

WS9 PIN Marking Cable Valve Pin Function Type

A:11 C POS - 1 Coulter Position Sensor Ground
A:12 CPOS - 2 Coulter Position Sensor Port 1
A:25 C POS - 3 Coulter Position Sensor 10V

A:16 CPRES - 1 Coulter Pressure Sensor Port 2
A:26 CPRES - 2 Coulter Pressure Sensor 10V

A:19 FT POS - 1 FrontTool Position Sensor Ground
A:20 FT POS - 2 FrontTool Position Sensor Port 3
A:29 FT POS - 3 FrontTool Position Sensor 10V

A7 FAN - 3 Fan Speed Ground
A8 FAN - 1 Fan Speed Port 5
A:49 FAN - 2 Fan Speed 12V

A3 WING - 3 Wing position sensor Ground
A4 WING - 1 Wing position sensor Port 6
A2 RADAR - 3 Radar Ground
A:l RADAR - 1 Radar Port 7
A:50 RADAR - 2 Radar 12V
A:40 CLSE4 E4 1 Coulter Lift Stop PWM A:1
A:39 CLS E4 E4 2 Coulter Lift Stop Ground
A48 CLOW E3 E3 1 Coulter Lowering Stop PWM A:2
A:47 CLOW E3 E3 2 Coulter Lowering Stop Ground
A:36 C PRES E5 E5 1 Coulter Pressure Valve PWM A:3
A:35 C PRES E5 E5 2 Coulter Pressure Valve Ground
A:44 C DRAIN E6 E6 1 Coulter Drain Valve PWM A:4
A:43 C DRAIN E6 E6 2 Coulter Drain Valve Ground
A:45 FT LS E2 E2 1 FrontTool Lift Stop PWM A:5
A:46 FT LS E2 E2 2 FrontTool Lift Stop Ground
A:37 FTLOW E1 El 1 FrontTool Lowering Stop PWM A:6
A:38 FTLOW E1 El 2 FrontTool Lowering Stop Ground
A:33 CHGOVRFTEI13 [ EI3 1 Change over valve, SD PWM A:7
A:34 CHGOVRFTEI3 | E13 2 Change over valve, SD Ground
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WS9 PIN Marking Cable Valve Pin Function Type
A4l M STOP E9 E9 1 Marker Stop PWM A:8
A:42 M STOP E9 E9 2 Marker Stop Ground
WS9 PIN Marking Cable Valve Pin Function Type
B:7 CHG OVR 1 CB El 1 Change over valve 1, CB PWM B:1
El
B:8 CHG OVR 1 CB El 2 Change over valve 1, CB Ground
El
B:11 SEED MOTOR - 5 Seed Motor LH, Sensor Motor Port 1
LH
B:1 APCIN - 12 APC input, motor LH PWM | PWM B:2
B:18 SEED M LH RG - 3 Seed Motor LH, Rotation Ground
Guard
B:19 SEED M LH RG - 1 Seed Motor LH, Rotation Motor Port 7
Guard
A:51 SEED M LH RG - 2 Seed Motor LH, Rotation 12V
Guard
B:70 CHG OVR 2 CB E2 1 Change over valve 2, CB PWM B:3
E2
B:47 CHG OVR 2 CB E2 2 Change over valve 2, CB Ground
E2
B:27 SEED M RH - 5 Seed Motor RH, Sensor Motor Port 3
B:76 APCIN - 1 APC input, motor RH PWM | PWM B:4
B:26 SEEDMRHRG |- 3 Seed Motor RH, Rotation Ground
Guard
B:3 SEED M RH RG - 1 Seed Motor RH, Rotation Motor Port 7
Guard
A:51 SEED M RH RG - 2 Seed Motor RH, Rotation 12V
Guard
B:50 MINIREM - 3 Mini remote Ground
B:72 MINIREM - 1 Mini remote seed Counter Port 3
B:75 MINIREM - 2 Mini remote + Counter Port 4
B:78 SEED LG 1 - 1 Level Guard, Seed 1 Counter Port 5
B:81 SEED LG 1 - 2 Level Guard, Seed 1 Counter Port 6
A:53 SEED LG 1 - 3 Level Guard, Seed 1 12V
B:34 SEED LG 1 - 4 Level Guard, Seed 1 Ground
B:84 SEED LG 2 - 1 Level Guard, Seed 2 Counter Port 7
B:87 SEED LG 2 - 2 Level Guard, Seed 2 Counter Port 8
A:53 SEED LG 2 - 3 Level Guard, Seed 2 12V
B:48 SEED LG 2 - 4 Level Guard, Seed 2 Ground
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WS9 PIN Marking Cable Valve Pin Function Type
B:35 SEED TRAMLH | - 4 Tramline Seed Left, Input Motor Port 5
B:51 SEED TRAMRH | - 4 Tramline Seed Right, Input | Motor Port 7
B:89 SEED TRAM LH | - 2 Tramline Seed Left PWM B:5
SEED TRAM RH 2
B:92 SEED TRAM LH | - 3 Tramline Seed Common PWM B:6
SEED TRAM RH 3
B:23 SEED TRAMLH | - 1 Tramline Seed Right PWM B:7
SEED TRAM RH 1
D7 MARKERREI2 | EI2 1 Right Marker PWM D:1
D:8 MARKERREI12 | EI2 2 Right Marker Ground
D:1 MARKER L E10 | E10 1 Left Marker PWM D:2
D:2 MARKER L E10 [ E10 2 Left Marker Ground
D:76 PRE MARKER Ell 1 Pre emergence Marker PWM D:4
Ell
D:53 PRE MARKER Ell 2 Pre emergence Marker Ground
Ell
D:89 HARTRANSE7 | E7 1 Harrow Transport Lock PWM D:5
D:67 HAR TRANS E7 | E7 2 Harrow Transport Lock Ground
D:43 BDA MOTOR - 5 BDA Motor, Sensor Motor Port 22
D:92 APCIN - 12 APC input, motor PWM PWM D:6
D:25 BDA LG - 1 Level Guard, BDA Counter Port 17
D:26 BDA LG - 2 Level Guard, BDA Counter Port 18
A:54 BDA LG - 3 Level Guard, BDA 12V
D:69 BDA LG - 4 Level Guard, BDA Ground
D:50 BDA MINIREM - 3 Mini remote, BDA Ground
D:72 BDA MINIREM - 2 Mini remote, BDA seed Counter Port 19
D:75 BDA MINIREM - 1 Mini remote, BDA + Counter Port 20
D:34 BDA RG - 3 BDA Motor, Rotation Guard | Ground
D:35 BDA RG - 1 BDA Motor, Rotation Guard | Motor Port 21
A:54 BDA RG - 2 BDA Motor, Rotation Guard | 12V
D:23 HAR PRES E8 E8 1 Harrow Pressure Valve PWM D:7
D:22 HAR PRES E8 ES8 2 Harrow Pressure Valve Ground
D:14 WORK LIGHT - 1 Work Lights PWM D:8
D:15 WORK LIGHT - 2 Work Lights Ground
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WS9 PIN Marking Cable Valve Pin Function Type

Al:Al_ CAN - 1 Ground GND

ov

A:32 CAN - 2 CAN bus WS9 - GW CAN bus 2, low

A:62 CAN - 3 CAN bus WS9 - GW 12V Power input
A:31 CAN - 4 CAN bus WS9 - GW CAN bus 2, high
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11.3 APC Seed

Tableau 11.1 Connector A (APC IN)

Pin Od Funkce Typ

1 WS9:B:76 Seed Motor RH, PWM PWM

2

3 +12V Power Supply 12V

4 +12V Power Supply 12V

5 GND Power Supply Ground

6 GND Power Supply Ground

7 GND Power Supply Ground

8 GND Power Supply Ground

9 +12V Power Supply 12V

10 +12V Power Supply 12V

11

12 WS9:B:1 Seed Motor LH, PWM PWM
Tableau 11.2 Connector B (APC OUT)

Pin Do Funkce Typ

1 SEED M RH :1 Seed Motor RH PWM

2

3 SEED M LH :1 Seed Motor LH PWM

4

5 SEED M LH :4 Seed Motor LH, Sensor 5V

6 SEED M RH :4 Seed Motor RH, Sensor 5V

-

8

9 SEED M LH:2 Seed Motor LH Ground

10 SEED M LH:3 Seed Motor LH, Sensor Ground

11 SEED M RH:2 Seed Motor RH Ground

12 SEED M RH:3 Seed Motor RH, Sensor Ground
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11.4 APCBDA

Tableau 11.3 Connector A (APC IN)

Pin Od Funkce Typ

1

2

3 +12V Power Supply 12V

4 +12V Power Supply 12V

5 GND Power Supply Ground

6 GND Power Supply Ground

7 GND Power Supply Ground

8 GND Power Supply Ground

9 +12V Power Supply 12V

10 +12V Power Supply 12V

11

12 WS9:D:92 BDA Motor PWM
Tableau 11.4 Connector B (APC OUT)

Pin Do Funkce Typ

1

2

3 BDA MOTOR:1 BioDrill Motor PWM

4

5 BDA MOTOR:4 BioDrill Motor, Sensor 5V

6 5V

7

8

9 BDA MOTOR:2 BioDrill Motor Ground

10 BDA MOTOR:3 BioDrill Motor, Sensor Ground

11 Ground

12 Ground
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12 Informace

12.1 Historie alarmu

Informacni tlacitko @ na domovské obrazovce Ize pouZit pro pristup na stranku s informacemi o historii alarmu.

Alarm History

2016-10-12 16:37:40 190 | No Speed.

2016-10-12 16:36:13 520 | Communication with gateway disrupted.
2016-10-12 16:26:21 190 | No Speed.

2016-10-12 16:26:19 790 | Radar glitch.

2016-10-12 15:22:08 10 Fan Speed Low.

2016-10-12 12:54:04 60 Low Level, Seed.

2016-10-12 12:53:59 250 | Level Sensor, Seed.

2016-10-12 10:33:14 270 | Lost Master Terminal.

Dashboard Statistics Setup Information

Obrdzek 12.1
V informacénim menu se zobrazuje historie poslednich 100 alarmi.

A. V prvnim sloupci je uvedeno datum a ¢as alarmu. Plati jen tehdy, kdyz byl v dobé alarmu k dispozici signal GPS
B. Ve druhém sloupci je uvedeno ¢islo alarmu.
C. Ve tfetim sloupci je text alarmu v pfedtim vybraném jazyku.
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12.2 WorkStation, vstupy a vystupy

Information

Port 1: Value (0-255) 183
Port 1: Value (0-1) 1
Port 1: Frequency 0 Hz
Port 2: Value (0-255) 221
Port 2: Value (0-1) 1
Port 2: Frequency 0 Hz
Port 3: Value (0-255) 60
Port 3: Value (0-1) 0

Setup Information  Wing Folding

Obrdzek 12.2

Na této strdnce jsou uvedeny vstupy a vystupy jednotky WorkStation béhem alarmii (zelend ikona indikuje, jaké
informace se zobrazuji na obrazovce).

A. zobrazuje vstupy
B. zobrazuje vystupy

C zobrazuje levy motor pfivodu osiva

D. zobrazuje pravy motor pfivodu osiva

E. Z4dna funkce
F. Aktualni software ve WorkStation
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